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SF2842 Geometrisk styrteori 7,5
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Geometric Control Theory

Faststallande
Kursplan for SF2842 giller fran och med VT16

Betygsskala
A B,CD,E FX, F

Utbildningsniva

Avancerad niva

Huvudomraden
Matematik

Sarskild behorighet

Allmant:

150 hp inklusive 28 hp inom matematik, 6 hp inom matematisk statistik och 6 hp inom
reglerteknik. Engelska B.

Mer precist for KTH-studenter:

Avklarade kurser i en- och flervariabelanalys, linjar algebra, differentialekvationer, matem-
atisk statistik, numerisk analys, reglerteknik. En avklarad kurs i matematisk systemteori
(SF2832) ar en fordel.

Kursplan for SF2842 galler frdn och med VT16, utgava 1 Sida 1av3



Undervisningssprak

Undervisningssprak anges i kurstillfallesinformationen i kurs- och programkatalogen.

Larandemal

Kursens overgripande mal ir att studenten ska beharska och uppskatta savil den
grundlaggande teorin som de verktyg den geometriska styrteorin erbjuder, samt kunna
tillampa detta for att 10sa praktiska problem.

Mitbara mal:
For att bli godkand i kursen skall studenten kunna foljande:
» Tolka grundliggande egenskaper av linjira system t.ex styrbarhet och observerbarhet som
egenskapen av visst invariant underrum.
« Forklara geometriska betydelsen av nollstéllen och nollstillesdynamik.
« Ridkna ut invariant underrum och olika styrda invarianta underrum for linjara system.

« Tillimpa olika algoritmer for att 16sa sdidana styrproblem som storningsreducering, icke
interaktiv reglering, trajektoriefoljning och utsignalreglering.

« Forklara hur den stationira utsignalen bestams av insignalen.
« Losa vissa styrproblem for de olinjara system som inte har styrbara linjariseringar.

For att uppna hogsta betyg skall studenten dessutom kunna foljande:

» Forklara hur de matematiska metoderna som anvands i kursen ar relaterade till varandra.

« Beskriva de matematiska grunderna och den praktiska betydelsen av resultaten och
algoritmerna i kursen.

» Losa enkla men realistiska styrproblem som kraver en kombination av kursens olika
design algoritmer .

Kursinnehall

Introduktion, invariant underrum och styrt invariant underrum, nollstallen, nollstallesdy-
namik och inversa system, trajektoriefoljning och ickeinteraktiv reglering, storningsreduc-
ering, interna modellens princip, olinjara system, geometrisk styrning av robotiksystem.

Kurslitteratur

Geometric Control Theory, lecture notes by Hu and Lindquist.

Examination
« TENA - Tentamen, 7,5 hp, betygsskala: A, B, C, D, E, FX, F
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Examinator beslutar, baserat pa rekommendation fran KTH:s handliaggare av stod till stu-
denter med funktionsnedsattning, om eventuell anpassad examination for studenter med
dokumenterad, varaktig funktionsnedsattning.

Examinator fir medge annan examinationsform vid omexamination av enstaka studenter.

Nar kurs inte langre ges har student mojlighet att examineras under ytterligare tva lasar.

Ovriga krav for slutbetyg
Skriftlig tentamen (TENA; 7,5 hp).

Etiskt forhallningssatt

« Vid grupparbete har alla i gruppen ansvar for gruppens arbete.

« Vid examination ska varje student arligt redovisa hjalp som erhallits och killor som
anvants.

« Vid muntlig examination ska varje student kunna redogora for hela uppgiften och hela
l6sningen.
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