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SD2313 Sparfordons dynamik
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Rail Vehicle Dynamics

Faststallande
Kursplan for SD2313 géller fran och med HTo7

Betygsskala
A B,CD,E FX, F

Utbildningsniva

Avancerad niva

Huvudomraden
Maskinteknik

Sarskild behorighet

150hp i teknik och dokumenterade kunskaper i engelska motsvarande Engelska B.

Undervisningssprak

Undervisningssprak anges i kurstillfallesinformationen i kurs- och programkatalogen.

Larandemal
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Det 6vergripande malet med kursen ar att du ska forberedas for att arbeta som fordonsdy-
namiker i sparfordonsindustrin eller andra organisationer inom sektorn. Du ska forsta de
olika problemstéllningarna inom omradet dynamisk samverkan fordon-bana. Du ska ocksa
ha formagan att aktivt vilja systemegenskaper for att uppna god fordonsprestanda men
begriansad averkan pa fordons- och sparkomponenter.

Mera specifikt ska du efter fullfoljd kurs kunna:
« forklara vilka fordons- och sparkomponenter som paverkar systemdynamiken och pa

vilket satt

- anvianda harledda ekvationer for att berdkna tilldten hastighet eller erforderlig sparge-
ometri

» matematiskt forklara varfor och nar instabil fordonsgang kan uppkomma
« harleda ekvationer for hjul-ral krafter for fordon under kurvgéng

- diskutera avvagningen mellan gangstabilitet och kurvtagningsforméga samt dess kon-
sekvenser

« forklara hur hjul- och rilsprofiler samt effektiv konicitet paverkar avvagningen ovan
« resonera kring hur hjul- och rialsslitage kan simuleras och reduceras

« diskutera hur akkomfort i sparfordon kan utviarderas och reflektera 6ver hur komforten
kan forbattras

« anvanda MATLAB samt programpaket for flerkroppssystem for att tillampa kursens olika
delar

Kursinnehall

Sparfordons dynamik och samverkan fordon - bana. Banan, speciellt ur fordonets syn-
vinkel. Fordonet, speciellt ur dynamisk synvinkel. Grundlaggande samverkan fordon -
bana. Nagra enkla fordonsmodeller och tillhérande rorelseekvationer. Egenviardesanalys,
overforingsfunktioner m.fl. analystyper. Modellering av hjulpar, boggiramverk och korgar.
Geometri och styrmekanismer for hjulpar och spar. Kryp (glidning), krypkrafter (friktion-
skrafter), gdngstabilitet och kurvtagning. Sparkrafter. Sakerhet mot ursparning: hjulflan-
sklattring, fordonsviltning, ralsviltning. Hjul- och ralsslitage. Rorelserelaterad komfort.
Fordons tvarsnittsprofiler. Exempel pa olika fordons dynamiska samverkan med banan.
Beriknings- och mitteknik i praktiken. Ovningsuppgifter. Inlimningsuppgifter. Projek-
tuppgift (datorlaboration): simulering av dynamisk samverkan mellan sparfordon och bana.
Studiebesok: Bombardier Transportation , Banverket och Interfleet Technology.

Kurslitteratur

Andersson E, Berg M and Stichel S: Rail Vehicle Dynamics, kompendium (pa engelska), Avd.
for Sparfordon, KTH, Stockholm.

Examination
« PRO1 - Projekt, 2,0 hp, betygsskala: P, F
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« OVN1 - Inlimningsuppgifter, 2,0 hp, betygsskala: P, F
« TEN1 - Tentamen, 4,0 hp, betygsskala: P, F

Examinator beslutar, baserat pa rekommendation fran KTH:s handlaggare av stod till stu-

denter med funktionsnedsattning, om eventuell anpassad examination for studenter med
dokumenterad, varaktig funktionsnedsattning.

Examinator far medge annan examinationsform vid omexamination av enstaka studenter.

Nar kurs inte langre ges har student mojlighet att examineras under ytterligare tva lasar.

Ovriga krav for slutbetyg

Skriftlig tentamen (TENA; 4 hp). Inlimningsuppgifter (OVNA; 2 hp). Projektuppgift (PRO1;
2 hp).

Etiskt forhallningssatt

« Vid grupparbete har alla i gruppen ansvar for gruppens arbete.

« Vid examination ska varje student arligt redovisa hjalp som erhallits och kallor som
anvants.

« Vid muntlig examination ska varje student kunna redogora for hela uppgiften och hela
losningen.
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